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Flexibler Einsatz im Netzwerk mit
unterschiedlichen Szenarien.

TwinCAT HMI kann von mehreren Clients parallel auf eine Runtime zugreifen und parallel bedient werden.

Multi-Client
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TwinCAT HMI unterstützt unterschiedlichste Nut-
zungsszenarien und ist somit für alle Steuerungs-
architekturen geeignet. Das Spektrum beginnt 
mit gängigen Local-Client-Lösungen, bei denen 
Client, Server und Runtime auf einem Panel-PC 
kombiniert sind. Die Kommunikation zwischen 
Browser und HMI-Server basiert auf IT-Standards. 

HTTPS und WebSocket-Secure garantieren die 
sichere Kommunikation vom Client zum Server. Der 
HMI-Server wiederum ist über automatisierungs-
technische Protokolle mit der jeweiligen Steuerung 
bzw. den Steuerungen verbunden. Hierfür steht, 
neben der Automation Device Specifi cation (ADS), 
auch OPC UA zur Verfügung.

       Unterstützt alle Nutzungsszenarien:
 � Local-Client
 � Multi-Client
 � Multi-Runtime
 � Multi-Server
 � Multi-Protokoll

Der TwinCAT-HMI-Server unterstützt den Zugriff auf mehrere Runtime-Systeme.

Multi-Runtime
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Flexible Erweiterung durch
offene Kommunikationsprotokolle.

Der TwinCAT-HMI-Server kann mehrere Protokolle parallel verwenden. 

Multi-Protocol
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Über die Server-Extensions lassen sich weitere 
Protokolle, beispielsweise BACnet oder IEC 60870, 
einfach implementieren. In einem lokalen Netz-
werk können natürlich verschiedene Steuerungen 
ihre Daten mit einem oder mehreren Clients aus-
tauschen. Die Clients können auf lokalen PCs oder 
Panel-PCs laufen oder auf mobilen Geräten, wie 

Tablets oder Smartphones, ausgeführt werden. 
Die sichere Verbindung zur Cloud ist natürlich 
integriert. So können HMI-Seiten auch auf 
Smartphones angezeigt werden, die z. B. über 
eine Cloud mit der Maschine verbunden sind.

       Erweiterung über Server-Extensions:
 � Unterstützung branchenspezifi scher 

 Protokolle, z. B. BACnet
 � Fernwirkprotokolle, z. B. IEC 60870
 � IoT-Protokolle, z. B. MQTT und AMQP

Ein Client kann parallel Daten von unterschiedlichen TwinCAT-HMI-Servern visualisieren.

Multi-Server
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TwinCAT HMI:
Features und Extensions.

Features Beschreibung

Visual Studio® Integration Visual Studio® ist ein bekanntes Tool für PLC- und HMI-Entwickler. Es bietet die Möglichkeit, Maschinen- 
bedienungen effizient zu erstellen (z. B. Sourcecode-Control-Anbindung).

TwinCAT-Integration Das Engineering von TwinCAT (I/O, Motion, PLC, C++) und von TwinCAT HMI erfolgt im gleichen Tool.

WYSISWYG-Editor Der What-You-See-Is-What-You-Get (WYSISWYG)-Editor ermöglicht es – ohne Programmierkenntnisse  
– die Oberfläche grafisch zu konfigurieren.

Themes Vorlagen zur einfachen Nutzung unterschiedlicher Styles; sie sind erweiterbar um eigene Themes.

Live-Engineering Während der Entwicklungszeit kann im HMI-Creator die Funktionalität  
mit Live-Daten des Echtzeitsystems getestet werden.

Multi-Client Eine HMI kann für unterschiedliche Auflösungen konfiguriert und von  
mehreren Geräten gleichzeitig konsumiert werden.

Multi-Runtime Das TwinCAT HMI kann mehrere Echtzeitsysteme anbinden. TwinCAT Runtimes können  
in PLC-Sprachen, C/C++ oder MATLAB®/Simulink® programmiert sein

Internationalisierung Zur Laufzeit können länderspezifische Einstellungen (Sprache, Einheiten, Formatierungen)  
umgeschaltet werden. Die Sprachdateien sind leicht mit Übersetzungsbüros austauschbar.

Security HMI-Client, -Server und -Engineering kommunizieren über  
gesicherte HTTPS- und Websocket-Verbindungen.

User Controls Bestehende Controls können einfach per Drag & Drop aus der Toolbox entnommen und auf der Oberfläche 
platziert und konfiguriert werden. Eigene Controls können einfach erstellt werden.

User-Management Benutzer- und Gruppenrechte können zentral konfiguriert werden. Die Benutzerverwaltung  
bestehender IT-Infrastrukturen (z. B. Windows-Domänen) wird unterstützt.

Charting/Trending Flexible Darstellung von historischen und Live-Daten  
aus der Echtzeit oder eigenen Servererweiterungen

Package Management Server Extensions und Custom Framework Controls können zur Weitergabe in ein Packet verpackt werden,  
um sie auf anderen Systemen im Repository installieren zu können.
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Extensions Beschreibung

ADS Ermöglicht den Zugriff auf TwinCAT-2/3-Zielsysteme. Offline kann mit den  
Symboldateien die HMI entwickelt und getestet werden.

Alarm und Events Zentrales Meldesystem, das als bestehendes Control einfach eingebunden werden kann.

Scope Ermöglicht die Integration des Software-Oszilloskops TwinCAT Scope in die TwinCAT HMI.

Rezeptverwaltung Rezeptdaten können im Engineering erstellt und über vorhandene Controls in der SPS aktiviert werden.

OPC UA Herstellerunabhängige Kommunikationsschnittstelle zur Anbindung von TwinCAT oder anderen Steuerungen mit 
OPC-UA-Schnittstelle

Extension SDK Software-Development-Kit zur Programmierung applikationsspezifischer  
Lösungen (z. B. Logiken, Protokolle)

Framework Control API Entwicklung von spezifischen Controls oder Integration von Drittanbieter-Controls.  
Eine Projektvorlage für JavaScript steht zur Verfügung.


